
%,�'D\ OH � GpFHPEUH ����

'�&RFT

��������	
�������	�����	���
����

�	�
�	��	��������������	�������	�
���


��

���	���������	���������	��������

�����������������������

�	�
�	������� 	��	�������� �����!
	�

�	��������������"�	���	����#H�� � ������

� ���������	
����������������

� ��
�������������	����	
���
������
��	
���	
������
��
�������
����������������������
��������������������������
��

�  
���
������!������������	����	
���
������
��	
���	
���
��
��
����������������

� "	��	�����
�����
���	���������#�����������������

� ��
������������
��$���
��	
���	
�������	����	


� ��
������������
��$���
��	
���	
�������	����	
��%��
�
��������	
�������	
���	
�������
������������&'��

� (%	���	
�%�����������



LOW
PASS

FILTER

NORMALISER

CALIBRATOR

LOW
PASS

FILTER
CALIBRATOR

CALIBRATION and TEST
GENERATOR

INTEGRATOR

A/D CONVERTER

Trigger

Auto
Trigger

66

Intensity
Measurement

10 bits
Output

A Intput

B Intput

�$%&��'�%��$�&��()�'$*&)



WBTN - 2nd Prototype
Linearity versus Beam Intensity (Period = 89 PPs)
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WBTN - 2nd Prototype
Linearity versus Beam Intensity (Period = 25 ns)
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WBTN - 2nd Prototype
Linearity versus Beam Intensity
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WBTN - 2nd Prototype
RMS Noise versus Beam Intensity
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WBTN - 2nd Prototype
20 Bunches Train Position versus Continuous Beam
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WBTN - 2nd Prototype
Linearity versus Position (Period = 89 PPs)
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WBTN - 2nd Prototype
Linearity versus Position (Period = 89 PPs)
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WBTN - 2nd Prototype
Linearity versus Position (Period = 89 PPs)
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WBTN - 2nd Prototype
Linearity versus Position (Period = 89 PPs)
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WBTN - 2nd Prototype
Linearity versus Position (Period = 89 PPs)
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Pick-Up Transfert Function
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