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Normaliseur a Large Bande pour la

Mesure de la Position des Faisceaux du
LHC
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> Description de la carte WBTN

> Linéarité de la position centrale en fonction de l'intensité du
faisceau et du temps entre les paquets (89us et 25ns)

> Influence du bruit sur la position centrale en fonction de
l'intensité du faisceau

» Comportement transitoire des 20 premiers paquets
> Linéarité sur un axe en fonction de la position

> Linéarité sur un axe en fonction de la position avec
linéarisation de la fonction de transfert du pick-up

> Evolution vers le futur
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Linearity versus Beam Intensity (Period = 89 us)

WBTN - 2nd Prototype
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WBTN - 2nd Prototype
Linearity versus Beam Intensity
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WBTN - 2nd Prototype
RMS Noise versus Beam Intensity
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WBTN - 2nd Prototype
20 Bunches Train Position versus Continuous Beam
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WBTN - 2nd Prototype
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Pick-Up Transfert Function

—— Without Correction

—— With 5th Order Polyniomal Corrrection
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PICK-UP

'‘LHC' BEAM POSITION MEASUREMENT
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